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1 Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot instalacji
elektrycznych i teletechnicznych w budynku Samodzielnego Publicznego Zaktadu Opieki Zdrowotnej w
Baranowie przy ul. Dlugiej 26 w Baranowie.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenie zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania rob6t wymienionych w punkcie 1.1
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych i teletechnicznych wewnatrz budynkow, a w szczegdlnosci:
— instalacj¢ systemu sygnalizacji wtamania i napadu SSWiN oraz kontroli dostgpu KD w serwerowni,
— instalacje sieci LAN,
— dedykowang instalacj¢ elektryczna,
— zasilacz UPS.

1.4 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
przywotanymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.-Zalacznik nr 1 (Dz.U. Nr 75
poz. 690), a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru
wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo.

Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepisow, norm i instrukcji. Nie
wyszczegodlnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa

Specyfikacja Technicznga i poleceniami Inspektora Nadzoru Robdt oraz sposob ich prowadzenia zgodny
z obowigzujacymi normami i przepisami przestrzegajac przepisoOw bhp oraz bezpieczenstwa ruchu.

2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania
Przy wykonywaniu robot nalezy stosowac wyroby, ktore zostaly

dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie. Wyrobami, ktore
spelniaja te warunki sa:

- wyroby budowlane dla ktorych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono
zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych-w odniesieniu do wyrobow podlegajacych tej certyfikacji,

- wyroby oznaczone znakowaniem CE, dla ktorych zgodnie z odrgbnymi przepisami dokonano oceny
zgodno$ci z normg europejska wprowadzong do Polskich Norm, z europejska aprobatg techniczng lub krajowa
specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna
z wymaganiami podstawowymi,

- wyroby budowlane znajdujace si¢ w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracj¢ zgodnosci z
uznanymi regutami sztuki budowlane;.

Dopuszczone do jednostkowego stosowania sg rowniez wyroby wykonane wedtug indywidualnej dokumentacji
technicznej sporzadzonej przez projektanta lub z nim uzgodnionej, dla ktérych dostawca wydal oswiadczenie
zgodnosci wyrobu z tg dokumentacja oraz przepisami i obowigzujagcymi normami.

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane dokumenty dla
udowodnienia powyzszego.

Za materiaty nie odpowiadajace wymaganiom uznane zostang wszystkie materiaty, ktore:



nie spelniaja wymogoéw technicznych okreslonych przez specyfikacje, byly przechowywane niezgodnie z
zaleceniami producenta i w wyniku czego nastapila zmiana wlasciwosci materiatu.

Przy wykonywaniu rob6t montazowych instalacji nalezy stosowaé¢ zgodnie z dokumentacja projektowa lub
réownowazne pod wzgledem jakosci i parametrow technicznych.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
Wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacje¢ inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie zzasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianych kontraktem.

4. Transport
4.1 Ogolne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie
na jako$¢ nie wykonywanych robot.

Liczba $rodkow transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem

4.2, Srodki transportu

Wykonawca przystepuje do wykonania zadania powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania nastgpujacych
$rodkow transportu

— samochodu skrzyniowego,

— samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,

— samochodu dostawczego.

Na srodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce

5. Wykonywanie robot
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Roboty elektryczne winny by¢ realizowane zgodnie z przepisami i wymaganiami okre§lonymi m. in. przez
zestaw norm stosowanych wg Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury. z dnia 12 kwietnia 2002 r. (Dz.U.Nr 75, poz. 690) - Zatacznik nr 1

Wykonawstwo instalacji powinno $cisle odpowiada¢ wymaganiom niniejszej specyfikacji i ponadto:

- uwzglednia¢ wymagania okre$§lone w odnosnych normach, przepisach i warunkach wykonania i
odbioru technicznego.

Calos$¢ robot powinna by¢ prowadzona z uwzglgdnieniem:

- przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy,

- przepisow dotyczacych ochrony przeciwpozarowe;j,

- przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych.

5.2 Kompletnos¢ instalacji.

Kontrakt zawierany jest na wykonanie instalacji kompletnych, w petni sprawnych i speliajacej wszystkie
wymagania techniczne, formalne i estetyczne. Oznacza to, ze wykonawca powinien uwzgledni¢ wszystkie
naktady na wykonanie instalacji w tym te, ktore nie sa wprost wymienione w zataczonych zestawieniach
materiatowych takie jak np. wsporniki i uchwyty montazowe, rurki instalacyjne i dlawiki kablowe na
doprowadzeniach, itp.



5.3. Dostep do urzadzen elektrycznych i teletechnicznych.

Drzwi i pokrywy urzadzen, ktérych otwarcie umozliwia dotknigcie czgsci elektrycznych pod napigciem nalezy
oznaczy¢ napisem ostrzegawczym. Tabliczki musza mie¢ napisy grawerowane i by¢ trwale przymocowane do
podioza, nie wolno stosowac¢ tasm samoprzylepnych. Czg¢sci, ktore pozostaja pod napigciem pomimo otwarcia
rozlacznika gléwnego nalezy ostoni¢c w sposob wykluczajacy przypadkowe dotknigeie. Ostateczne
umiejscowienie urzadzen powinno by¢ takie aby zapewni¢ odpowiednie odstgpy dla ich naprawy i obstugi.
Obudowy urzadzen systemu telewizji dozorowej powinny by¢ zabezpieczone mechanicznie i elektronicznie
przed sabotazem.

5.4. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czgsci skladowe instalacji elektrycznych i teleinformatycznych nalezy wyposazy¢ w oznaczenia
identyfikacyjne.

Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacje obwodu, do ktorego nalezy dany element.
Urzadzenia rozdzielcze nalezy oznacza¢ tabliczkami z laminatu do grawerowania trwale przytwierdzonymi do
podloza, elementy umieszczone wewnatrz rozdzielnic moga by¢é oznaczone przy pomocy tasm
samoprzylepnych.

Kable i przewody oznacza¢ nalezy odpowiednimi opaskami kablowymi.

Elementy nalezagce do obwodow odbiorczych obstugujacych odpowiednie powierzchnie mogg by¢
identyfikowane przez doktadny opis pomieszczen na wykazie obwodow odpowiedniej tablicy rozdzielczej.
Kable teleinformatyczne winny by¢ oznaczone numerycznie w sposob trwaty tak od strony gniazda jak i od
strony szafy.

5.5. Ukladanie przewodéw i kabli

Przewody i kable instalacji elektrycznych i teletechnicznych nalezy prowadzi¢ w elementach
instalacyjnych przeznaczonych dla tych instalacji oraz w listwach kablowych po trasach okre§lonych w
dokumentacji projektowe;.
Trasy przewodow i kabli instalacji elektrycznych i teletechnicznych nalezy skoordynowa¢ z trasami przewodow
innych instalacji.
Przy uktadaniu tras nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na instalacje istniejace. Trasy nalezy prowadzi¢ tak aby
nie naruszy¢ istniejacych instalacji.

5.6. Segregacja obwodow
Przewody réznych instalacji elektrycznych i teleinformatycznych powinny by¢ od siebie skutecznie oddzielone
przez ulozenie w odpowiednich odstepach,

5.7. Elementy mocujace

Wszystkie elementy mocujace, listwy, wsporniki itp. powinny by¢ systemowe nie dopuszcza si¢ elementow
wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu, mocowania i otwory w elementach konstrukcji musza
by¢ koordynowane z Inwestorem.

5.8. Proby i pomiary montazowe

Zakres nadzoru prob i pomiarow.

Nadzor nad robotami powinien by¢ wykonywany zgodnie ze szczegétami podanymi w niniejszej specyfikacji
oraz z ogolnymi Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Kontrola jakosci robot bedzie przeprowadzana na biezaco przez Inspektora Nadzoru.

Przedmiotem kontroli bedzie zgodno$¢ z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i odbioru robot
oraz dokumentacji techniczne;.

Elementy instalacji winny by¢ poddane badaniom i probom przed przekazaniem do odbioru.

Préby wykonywane przez producentow.

Wszystkie urzadzenia elektryczne dostarczone przez wykonawce w ramach niniejszego kontraktu powinny by¢
poddane probom okreslonym w odnosnych normach. Wykonanie préb musi by¢ potwierdzone atestem wydanym
na pis$mie.

Préby wykonywane w czasie budowy.
Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowac pomiar rezystancji izolacji, biegunowosci i



ciggtosci potaczen. Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne przyrzady pomiarowe do
wykonywania prob. W miar¢ postgpu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentéw instalacji.

Ogledziny po zakonczeniu robot

Po zakonczeniu robodt, ich kolejnych etapéow oraz przed podaniem napigcia wykonawca zobowigzany jest
dokona¢ ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnosci instalacji z projektem, wlasciwego
doboru i montazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktore mogltyby spowodowac
pogorszenie bezpieczenstwa obstugi.

Proby montazowe po zakonczeniu robot.

Po zakonczeniu rob6t wykonawca jest zobowigzany wykona¢ badania:

- cigglosci polagczen obwodow,

- impedancji petli zwarcia doziemnego,

- skutecznosci dziatania srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w tym wytacznikdw réznicowopradowych.

- pomiary statycznych i dynamicznych wtasciwos$ci poszczegolnych torow

Metody pomiarowe powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.

Po uzyskaniu satysfakcjonujacych wynikoéw prob pomontazowych wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia
instalacji i zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i specyfikacja.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez
Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazuja odstgpstwa od postanowien ST zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar Robot

7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla lini kablowych jest:

-m — z doktadnoscia do 0, 1 jednostki wykonanych robot na podstawie dokumentacji projektowe, ST i pomiaru
-szt — z doktadnos$cig do 1 jednostki wykonanych robot na podstawie dokumentacji projektowej, ST i pomiaru w
terenie.

-kpl - z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robot na podstawie dokumentacji projektowej, ST i pomiaru w
terenie;

8 Odbidr robot

8.1 Ogélne zasady odbioru roboét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami inspektora Nadzoru
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne

8.2 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest z obowigzany przygotowac,

-projektowa dokumentacje powykonawcza

-protokot z dokonanych ogledzin i pomiarow.

-protokoty odbioru robét zanikajacych

-certyfikaty na urzadzenia i wyroby

-dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen

W przypadku stwierdzenie usterek Przedstawiciel Menadzer Projektu ustali zakres robot poprawkowych, ktore
Wykonawca zrealizuje na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Przedstawicielem Projektu.

9.Podstawa platnosSci

Ogolne wustalenia dotyczace podstawy ptatnosci wynikaja z umowy zawartej pomiedzy wykonawca i
Inwestorem.

9.1 Platnosci

Cena wykonania robot obejmuje montaz i uruchomienie:
—instalacj¢ systemu sygnalizacji wlamania i napadu SSWiN oraz kontroli dostgpu KD w serwerowni,
—instalacje sieci LAN,



—dedykowang instalacje¢ elektryczna,
—zasilacz UPS,
—montaz i wyposazenie punktow dystrybucyjnych.

10.Przepisy zwiazane

—  PN-IEC 364-4-481:1994 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych . Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo . Dobdr §rodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow zewngtrznych Wybor srodkéw
ochrony przeciwpozarowej w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych .

— PN-IEC 60364-4-42:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa .Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

— PN-IEC 60364-4-43:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa .Ochrona przed pradem przetezeniowym .

—  PN-IEC 60364-4-45:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczefstwa .Ochrona przed obnizeniem napigcia .

—  PN-IEC 60364-4-46:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa . Odlgczanie izolacyjne i taczenie.

— PN-IEC 60364-4-47:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa . Zastosowanie $rodkow zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogdlne Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym .

— PN-IEC 60364-4-443:1999-Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych . Ochrona przed przepigciami
.Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi i tagczeniowymi .

— PN-IEC 60364-4-473:1999- Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa . Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczefistwo . Srodki ochrona przed
pradem przet¢zeniowym .

— PN-IEC 60364-4-482:1999- Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych . Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa . Dobor srodkéw w zalezno$ci od wptywow zewnetrznych . Ochrona przeciwpozarowa .

— PN-IEC 60364-5-51:2000 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych . Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogodlne .

—  PN-IEC 60364-5-53:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych . Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego . Aparatura taczeniowa i sterownicza.

—  PN-IEC 60364-5-54:1999- Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych . Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego . Uziemienia i przewody ochronne .

— PN-IEC 60364-5-56:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego . Instalacje bezpieczenstwa .

— PN-IEC 60364-5-537:1999 -Instalacje elektryczna w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz
wyposazenia elektrycznego . Aparatura rozdzielcza i sterownicza . Urzadzenia do odtgczania izolacyjnego i
faczenia .

— PN-91/E-05010 - Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych.

— PN-E-05033:1994 -Wytyczne do instalacji elektrycznych . Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego .
Oprzewodowanie.

— IEC512-1:1994- Komponenty elektromechaniczne dla urzadzen elektronicznych: podstawowe testy oraz
metody pomiarow.

— PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe. Cze§¢ 4: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. Norma dla
grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemow alarmowych pozarowych,
wlamaniowych i osobistych.

— PN-EN 50133-1:2000 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe

— PN-EN 50133-2-1:2002 (U) Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostgpu stosowane w zabezpieczeniach.
Czes$¢ 2-1: Wymagania dla podzespotow.

— PN-EN 50133-7:2002 (U) Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostgpu stosowane w zabezpieczeniach.
Cze$¢ 7: Zasady stosowania.

—  PN-ISO/IEC 17799 Praktyczne zasady zarzadzania bezpieczenstwem informacji

— PN-EN 50132-5:2002 (U) Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.
Czgs$¢ 5: Teletransmisja.

— PN-EN 50132-7:2003 Systemy  alarmowe. Systemy  dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach. Cz¢$¢ 7: Wytyczne stosowania.

— PN-E-08390-1:1996 Systemy alarmowe. Terminologia.



